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Predmet: Izvestaj Komisije za ocenu ispunjenosti uslova za dobijanje nau¢nog zvanja
"NAUCNI SARADNIK" kandidata dr Radeta Stancica.

Odlukom Nastavno-nauénog veéa Elektrotehni¢kog fakulteta, na 787-0j sednici odrzanoj
23.06.2015. gpdine, imenovani smo za ¢lanove Komisije za izbor dr Radeta Stan¢i¢a u nau¢no
zvanje NAUCNI'SARADNIK.
Komisija u sastavu:

Predsednik komisije: dr Zeljko Purovié, redovni profesor

Clan: dr Zarko Barbari¢, redovni profesor

Clan: dr Stevica Graovac, vanredni profesor

je sagledala sve relevantne ¢injenice o kandidatu i podnosi
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1. Biografski podaci o kandidatu

Obrazovanje

Rade Stan¢i¢ je zavr§io Vojnu gimnaziju u Beogradu 1983. godine, Vazduhoplovno-
tehni¢ku vojnu akademiju (VTVA I stepen) u Rajloveu 1986. godine, a VTVA II stepen u
Zarkovu 1993. godine. Diplomirao je na Elektrotehni¢kom fakultetu u Beogradu 1993. godine.
Na istom fakultetu je magistrirao 2002. godine, a doktorirao je 2010. godine.

Strucno iskustvo:

U toku dugogodidnjeg inZenjerskog rada u jedinicama Vojske Srbije ucestvovao je na
modernizaciji i poligonskim ispitivanjima raketnih sistema na kojima je radio. ViSe od osam
godina radio je na poslovima provere i kalibracije radionavigacijskih uredaja i sistema koje
koriste Kontrola letenja Srbije i Crne Gore i kontrole letenja zemalja u okruZenju. Oblas¢u
integrisanih navigacijskih sistema intenzivno se bavi od 2000. godine. Bio je deo radnog tima na
razvoju prototipa integrisanog sistema navigacije za spektar primena na kopnenim vozilima i
letilicama, pri inovacionom centru ETF.

Primarni istraZivacki interes:
Opéte oblasti: navigacija, obrada signala, mikrokontroleri i procesori.

Specifi¢ne oblasti: inercijalna navigacija, satelitski sistemi navigacije, radionavigacijski sistemi,
integrisani navigacijski sistemi i algoritmi u integrisanim navigacijskim sistemima.

Naudéna aktivnost i medunarodna saradnja:

U periodu od 2005. do danas objavio je 13 radova u nauénim ¢asopisima i zbornicima sa
domacih i medunarodnih skupova.

Naucna (istraZivacka zvanja):

e Nema.




2. Relevantne reference kandidata
U poglavlju 2.1 navedene su sve nauéno-struéne reference kandidata do sada. Poglavlje

2.2 prikazuje sumarno sve rezultate kandidata. Poglavlje 2.3 daje kratku analizu radova
kandidata, dok se poglavlje 2.4 odnosi na citiranost radova kandidata.

2.1. Nauéno-struéne reference

R.br. Naziv rada M faktor

Rad u istaknutom medunarodnom ¢asopisu

R. Standi¢, S. Graovac: "The Integration of Starp-Down INS and GPS Based
on Adaptive Error Damping", Robotics and Autonomous Systems, Volume 58,

1. Issue 10, October 2010, pp. 1117-1129. ISSN 0921-8890. M22 =5
IF: 1.313, 5-year impact factor: 1.803, Rang: Automation & Control Systems
23/59 Robotics 7/17.

Rad u medunarodnom ¢asopisu

Viada Sokolovi¢, Goran Diki¢, Rade Standié: "Integration of INS, GPS,
Magnetometer and Barometer for Improving Accuracy Navigation of the
1. Vehicle". Defence Science Journal, Vol. 63, No. 5, September 2013, pp. 451- | M23 =3
455, DESIDOC, ISSN 1450 -5843.
Impact factor (JCR IF): 0.31

Vlada Sokolovi¢, Goran Dikié, Goran Markovié, Rade Standi¢, Nebojsa Lukic,
"INS/GPS Navigation System Based on MEMS Technologies", Strojniski
2. vestnik - Journal of Mechanical Engineering 61(2015)7-8, 448-458. | M23 =3
ISSN: 0039-2480

Impact Factor: 0.821.

Rad u ¢asopisu medunarodnog znadaja verifikovanog posebnom odlukom (tehnicko-
tehnoloske i biotehni¢ke nauke)

P.Cranunu, C.I'paosau; "Uuterpuposanue 6ecriatdopMeHHoH
WHEPLMaNbHONW HABUTALIHOHHOM CUCTEMBI HM3KOH TOUHOCTH M gPS, KOHLICTILIUS

L u pesynbtathl”. Nauéno-tehni¢ki Zurnal, T'npockonus u nasuraums, No 2 (61), M24 =3
2008. pp. 16-27, ISSN 0869-7035
Saopstenje sa medunarodnog skupa Stampano u celini
B. Vukelié, R. Standié, S. Graovac, "Microcontroller Based Implementation of
| an Integrated Navigation System for Ground Vehicles", 1st IFAC Workshop on M33 = |

Advances in Control and Automation Theory for Transportation Applications
eptember 16-17, 2013. Istanbul, Turkey, pp. 139-144

R.Standié, S.Graovac: " One approach to the integration of low-cost strapdown
inertial navigation system and gps", The 6th IFAC Triennial ETAI M33 = |
International Conference on APPLIED AUTOMATIC SYSTEMS (AAS), o
September 26-29 Ohrid, 2009, ARV-2/D24

R.Standi¢, S.Graovac: "Software Support for a Development of an Integrated
3. INS/GPS System", 12th Saint Petersburg International Conference of | M33 =]
Integrated Navigation Systems, May 23-25, 2005.
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Rad u ¢asopisu nacionalnog znaédaja (tehnicko-tehnoloske i biotehnicke nauke)

V. Sokolovié, G. Dikié, R.Stan¢i¢: "Adaptive Error Damping in the Vertical
Channel of the Ins/Gps/Baro-Altimeter Integrated Navigation System". M52 = 1.5
Scientific Technical Review, Vol. 64, NO. 2, April 2014, pp. 14-20, ISSN ’

1820 -0206
R.Standié, S.Graovac: "Land Vehicle Navigation System Based on the
2. Integration of Strap-Down INS and GPS". Electronics, Vol. 15, NO. 1, June | M52=1.5

2011, pp. 54-6, ISSN 1450 -5843

Saop§tenje sa skupa nacionalnog znadaja §tampano u celini (tehni¢ko-tehnoloske i
biotehni¢ke nauke)

B. Vukeli¢, R. Stanéié¢, S. Graovac, "Primena mikrokontrolera u integraciji
I. navigacionog sistema za pracenje vozila", Proc. 57th ETRAN Conference, | M63 = 0.5
Zlatibor, June 3-6, 2013, AU1.6-1-6, ISBN 978-86-80509-68-6.

R. Standi¢: "Parametrizacija greSaka inercijalne merne jedinice strapdown INS M63 =05
", 50. konferencija ETRAN, Beograd, Jun 6-8, 2006, AU2.3. )

R. Standié, S.Graovac: " Programska podr§ka za razvoj integrisanog sistema
3. inercijalne navigacije i globalnog pozicioniranja ", 50. konferencija ETRAN, | M63 =0.5
Jun 6-8, 2006, AU4.2.

R. Standi¢: " Integracija sistema inercijalne navigacije i GPS-a ", 1. M63 = 0.5
konferencija OTEH, Beograd, 2005. '

2.2. Zbirni rezultati

Grupa Kategorija Broj poena
M22
M20 M23
M24 3
M30 M33 3
M50 M52 3
M60 M63 2
Ukupno 22

Diferencijalni zbir poena po kriterijumima za izbor u zvanje nau¢nog saradnika za tehni¢ko-tehnoloske i
biotehnitke nauke

Kategorija Broj poena
Ukupno > 16 22
M10+M20+M31+M32+M33+M41+M42+M51 > 9 17
M21+M22+M23+M24 >4 14

Kao $to se vidi iz tabele kandidat je zadovoljio i premasio sve postavljene kvantitativne
uslove za izbor u zvanje Nauéni saradnik.




2.3. Kratka analiza radova

Oblast istraZivanja dr Radeta Stan¢ica su integrisani navigacioni sistemi. Najznacajniji
radovi iz ove oblasti su M22, M23, M24, M33, M52 1 M63.

2.4. Citiranost objavljenih radova
e Rad M22 "The Integration of Starp-Down INS and GPS Based on Adaptive Error Damping"
prema KoBSON IST Web of Science citiran je 6 puta (4 bez autocitata). Prema Scopus-u 12
puta (10 bez autocitata)

e Rad M23 "Integration of INS, GPS, Magnetometer and Barometer for Improving Accuracy
Navigation of the Vehicle" prema Scopusu citiran je 1 put bez autocitata.

3. Ispunjenost kvalitativnih kriterijuma
Kvalitativni doprinos kandidata se ogleda pre svega u:

e Nau¢nim radovima objavljenim u medunarodnim i domacim d¢asopisima i na
medunarodnim i domacim konferencijama.

Dr Rade Stan¢ié je ucestvovao na projektu Ministarstva prosvete nauke i tehnolo$kog razvoja

Razvoj integrisanog navigacijskog sistema za MNT TR-11012

2009 ) N o
primenu u automatskom lociranju vozila

3.1. Pokazatelji uspeha u nau¢nom radu

Kompetentnost dr Radeta Stan¢i¢a u skladu sa Pravilnikom Ministarstva prosvete nauke i
tehnoloskog razvoja Republike Srbije iznosi 22.

3.2. Razvoj uslova za nau¢ni rad, obrazovanje i formiranje naucnih kadrova

Kao honorarni saradnik bio je angaZovan u realizaciji vezbi iz predmeta sistemi za
navigaciju na Elektrotehni¢kom fakultetu. U svrhu kvalitetnije edukacije studenata dr Rade
Stanci¢ je zajedno sa kolegama sa katedre Signali i sistemi, hardverski realizovao inercijalnu
mernu jedinicu i softver za laboratorijsku analizu signala sa inercijalnih senzora. Takode u istu
svrhu razvijen je i softver za analizu parametara integrisanog navigacijskog sistema u pojedinim
reZimima rada.

3.3. Kvalitet nauc¢nih rezultata
Interdisciplinarni opus dr Radeta Stanica ogleda se pre svega u oblasti integrisanih
navigacijskih sistema, $to potvrduje veliki broj radova u medunarodnim i domacim ¢asopisima i

na domac¢im i medunarodnim Kkonferencijama, ali i uCe$¢e na domacem projektu iz naucne
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oblasti kojom se veé¢ duZi niz godina bavi. Ove &injenice ukazuju na zna¢ajan nauéni potencijal
Radeta Stan&iéa, koji je dosao do izrazaja upravo poslednjih godina oko njegovog doktorata. Iz
naudéno-istraZivacke aktivnosti kandidata proistekli su rezultati koji su u autorstvu i koautorstvu
objavljeni u 13 publikacija. Kandidat je prvi autor u 8 publikacija, dok je na ostalim radovima
koautor.

4. Ocena ispunjenosti uslova za sticanje nauc¢nog zvanja

Prema Pravilniku o vrednovanju nauéno-istraZivackih rezultata, kandidat je ukupno
ostvario 22 poena, pri Semu je potreban uslov od 16 poena nadmasen. Uslov od 9 poena iz
kategorije M10+M20+M31+M32+M33+M41+M42+MS51 je takode nadmasSen posto je kandidat
ostvario 17 poena. Uslov od 4 poena iz kategorije M21+M22+M23+M24 je nadmaSen i iznosi
14 poena, tako da su kvantitativni pokazatelji uspes$nosti evidentno ispunjeni.

Sto se ti¢e kvalitativnih pokazatelja uspesnosti smatramo da je kandidat ispunio sve
neophodne uslove po tatkama iz Pravilnika o izboru u nau¢na zvanja.

U okviru naucno-istrazivadkog rada Rade StanCi¢ je ostvario znadajne teorijske 1
prakti¢ne rezultate. Teorijski rezultati se odnose pre svega na razvoj novih algoritama u
integrisanim navigacijskim sistemima. Prakti¢ni rezultati kandidata ogledaju se u prakti¢noj
realizaciji integrisanog sistema inercijalne i satelitske navigacije, koji koristi poboljSane
algoritme integracije ova dva navigacijska senzora, i kao takav moZe se koristiti na vozilima na
kopnu. Softver za obradu i analizu signala sa inercijalnih senzora, kao i softver za reprocesiranje
podataka sa realnih merenja na terenu, omoguc¢avaju uvid u ponaSanje navigacijskog sistema u
razli¢itim fazama njegovog razvoja.

Kao rezultat tog rada kandidat je do sada objavio 13 radova u medunarodnim i domacim
Casopisima kao i na domacim i medunarodnim konferencijama.

Na osnovu postignutih rezultata u nauéno-istrazivatkom radu, kao i na osnovu
kvantitativnih rezultata koje je kandidat ostvario, Komisija smatra da kandidat Rade Stanci¢
ispunjava sve uslove za izbor u zvanje NAUCNI SARADNIK.

5. Predlog nastavno-nau¢nom vecu

Imajuéi u vidu navedeno, kao i celokupnu nauc¢no-struénu delatnost kandidata smatramo
da su zadovoljeni postavljeni kvantitativni i kvalitativni kriterijumi za izbor u nauc¢no zvanje.
Saglasno tome, predlazemo Natavno-nau¢nom vecéu Elektrotehni¢kog fakulteta u Beogradu da dr
Radeta Stangi¢a izabere u zvanje NAUCNI SARADNIK.

Beograd, 09.11.2015. godine.

Komisija:
Predsednik Komisije: dr Zeljko Purovié, redovni pmfesm \% ﬁ /}@,éﬂ/ﬂg
Clan: dr Zarko Barbari¢, redovni profesor o E }, (A,
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Clan: dr Stevica Graovac, vanredni profesor @M«/ u%@%
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