U3BbOPHOM BERY
EJIEKTPOTEXHUYKOT ®AKY/ITETA YHUBEP3UTETA Y BEOTPAZLY

Ilpeamer: Ussemraj Komucuje o npujaBbenum Kanpuatuma 3a usbop y 3same BAHPEJIHU
[TPOGECOP 3a yxy nayuny o6nacr AYTOMATHKA

Ha ocnoBy omnyke MsGopror seha Enexrporexnntxor ¢akyirera Yuupepsurera y Beorpany 6poj
755 on 6. nHoeMGpa 2012. romuue, a 1o 06jaB/bEHOM KOHKYpCY 3a M360p jeJHOT BaHPeIHOT
npotecopa Ha oapeleHo Bpeme O 5 rOAMHA Ca IYHHM PajHUM BPEMEHOM 33 YXKY HaydyHy 061acT
AyToMaTHKa MMEHOBaHM CMO 3a unaHoBe KoMHCHje 3a MOJHOLIERe W3BEINTAja O MPHjaBILEHUM
KaHJIMIaTHMa.

Ha xoHkypc koju je objaBbeH y OrnacHMM HOBHHAMa HALMOHAJNHE CIYGe 3a 3aloLUbABAME
21.11.2012. roauue npujasyo ce jenan kanauaar u to gouent aAp Tomucaar Mlexapa

Ha ocroBy npernena nocrassbene JoxymeHTaluje KOHCTaTyjemo Aa kanauaat ap Tomucnas Illekapa
MCITyaBa yC/IOBE KOHKYpca U HOgHOCHMO cieaehu

M3BEIITA]

A. buorpadcku nogann

Tomucnas (bnaroje) Llekapa je pohen 03. jyna 1965. ronune y Mjeaenuky omurnna Iauko, BUX.
Cpenrby enekTpoTeXHMUKy WIKOTy 3aspumo je y Capajey 1984. romume. Ucre TOMHE, Y3
OJICIIy)Ketbe BOJHOT poKa, ce ynucao Ha EnmektporexHudkn dakynter y Capajeny. JMIIOMCKY pan
MO/ HAa3UBOM JeOHA HO6a NUHEAPHA MPAHCHOPMAYUJA CA NOMEHYUJaRHOM RPUMIEHOM Y AHARU3U U
npoyecuparby cueHana onbpanno je 1991. rommme. moa MenrtopcrBoM mnpod. ap Bpanucrabe
Iepynuunh. 3a cBoj aunnomcku paj koju je 40610 Hajsehy oleHy KaHaAMAAT je 1o6Ho 1 Harpagy Ha
CaBe3HOM HUBOY Jyrocnasuje “Bpamucnas bBedjanuuy.

Iocnte punnomupama ynucao ce Ha IMOCTAMIUIOMCKE CTYAMje Ha EJIeKTpOTeXHHUKOM daxyntery y
CapajeBy, oncek AyTomMaTuKa U eleKTpoHuka, cMep Enektponuka. Y pPaTHOM OKpYXeHY INMpeKuja
cTyauje m npenasu y beorpaz, rie je MoHOBO YIHMCA0 MOCTIMILIOMCKE CTYAHjE KOje je YCIEIHO
3aBpuyo Ha cMepy Enexrporuka Enexrporexnnukor pakyinrera y beorpany.

Marucrpupao je 07. jyna 1997. na Enexrportexuuuxom dakynrery YHupepaurera y Beorpany ca

paaom mox HaciaoBOM “@paxyuone mpanchopmayuje ca HPUMJEHOM Y aHANU3U U HPOYeCcUparsy
cuznana.




Hokropupao je 25. debpyapa 2006. roaune Ha Enexrporexnnukom daxynrery Yuusepsutera y
Beorpagy Ha Temy “@paxyuone mpancopmayuje ca npuMjeHom y cucmemuma aymomamuke u
eNeKMPUYHUM KOTUMA',

M3abpan 3a Acuctenra npu kareapy 3a ayromatuky 21.9.2000 u 29.9.2005. HUzabpan je 3a Jouenra
(yxa obnact ayromaruka) npu Karenpu a ayroMmaTuky 16. 11. 2007,

B. HaCTaBHa H HIKO0JCKA AKTHBHOCT KaHIMaaTa
b1. HacraBna akTnBHOCT

Oa 2007. Tomucnas Illekapa mpxu HacTaBy Ha EnekTpoTexnuukoM ¢akyntery Ha npeaMeTHMa:
Censopu u Axmyamopu (TI+B+T), Cuenanu u cucmemuy (I+B+JI), Hpaxmuxym us cogpmeepcrux
anama (B+JT), Cucmemu aymomamckoe ynpasmara 1 (D), Cucmemu aymomamcroe ynpasmarsa (JT)
W Ha MacTep CTYAHjy npeameT Jucmpubyupany u gpakyuoru cucmemu ynpasmarea (I1+B). Taxole
J€ NpXKao MM JpXu HacTaBy Ha Bojuo Texunukoj Akanemuju y XapkoBy u Bamuuy xao ¥ Ha
Enexrporexnuuxom daxynrery y U. CapajeBy u3 ume npeaMera.

Tomucnas Illexapa je 610 MEHTOp WM WiaH Ha BHIIE AMIIOMCKUX U macrep paposa. buo je unan
Komucuje 3a npernes, oueny u ogbpany 3 marucrapeka paga y beorpany u Mcrounom Capajeny:
(Konauh paran, Ilpmuh Munopazn, u Mapujana Rocosuh). ITon mentopcTsom ap Tomucnara
Ilexape, MBanka Mubakosuh-Jestufi je marucrapana 2011,

Tomucnas Illexapa je 6uo mentop Jomany Y. Mukynosuhy Ha jpokropekoj mmcepraumju (26.
netembpa 2008) ca nacnoBoM "Onmumanna KOMNEH3AYUja HeaKmueHe CHaze NOMpowaya npu
CNOJICEHO  NEPUOOUIHUM U  HECUMEMPUYHUM HANOHUMA U cmpyjama” Ha EnekTpoTex HuuKom
takyntery Vuupepsurera y Beorpany. llekapa je 6uo wian Komwucenje 3a mpernen, oneny u
onGpany poktopcke aucepraumje Jlane ITorosuh Manecku, noa nasusom "Cucmem sa cynpecujy
Mmpemopa pyxe y peanHom Gpemeny nomohy @ynxyuonanue enexmpuyne cmumynayuje” Koja je
onbpameHa 3. oktob6pa 2011. roauue Ha Enexrporexunuxom daxynrery Yuusepsutera y beorpany.

B2. HIxoacka akTHBHOCT

Ocum Tora 610 je HekONMKO MyTa 4maH KOMHCH]e 3a Tperyies, OUeHy M oA0paHy JOKTOPCKHX
mcepTanmja Ha MamusckoM (akynrery YHHBepsuTeta y beorpany.

Tomucnae lllekapa je yuectsoBao y Behiem 6pojy akTMBHOCTH OA 3Hauaja 3a pag ET®-a: paa Ha
M3paji HACTaBHOT pacriopeja (y repuoAy o 7 roguHa), paj y KOMHCHjaMa 3a TOIHC cpeicrasa
®Qakyutera, npeacrasibame DakynTera Ha wrauay npupende Hosomex na Beorpanckom cajmy,
OpraHusalja ¥ CrpoBobhere KIacHPUKALMOHMX HcruTa. [10ceGHO HMCTHUEMO ycnemaH pajn
KaHnjaTa Ha NPUIpEMatby W pyKoBoljery cTyaeHTCKuX exuna ET®-a 3a nactyn na CTYZAEHTCKUM
dectuanuma  Enexmpujada  (toxom 18 ronqMHa) w3 mpeamera  Aymomamuxa, OcHogu
enexkmpomexnuxe u Mamemamuxa. Exune kojuma je pykooano ToMucias llexapa cy o npasusy
noGehuBanu y CBOjuM KaTeropujama.

Tommcnae Illekapa je y cBoM pafy yerocrasmo OJUIMYHY KOMYHHMKaLWjy ca Hajeehium GpojeM Konera
Ha Enextporexnuukom dakynarery u noxasao ga je y CTamy 1a Ha OJJIMYaH HA4YMH YYeCTBYje y
obpasoeamy crynenara Enekrporexnnukor daxyrera.

Hamwucao je Ipaxmuxym 3a nabopamopujcke  gexcbe uz  aymomamckoz ynpasmarea,
Enextporexunuxu ¢akynrer Vuusepsurera y beorpany, ctp 100, I'pockmura Beorpag 2003.
(wecto u3name).

b3. Crpyuna aktuBnocr




Kananpar je anraxosan je mpu MuHHCTApCTBY 32 akpeauTAIM]y ¥ NpoBepy KBajlHTETa y Cpbuju
Ka0 pELeH3eHT 32 MPOLEHY UCHYHEHOCTH CTaHap/a BUCOKOMKONCKUX MPOrpama IpBoT M ApYror
HMBOA BUCOKOT 00pa3oBama (akpeAuTauuje).

Unan je y nmepuony ayxem on 10 roausa mporpamckor ogbopa xondepenuyje MHapoTex Koja ce

ozpkaBa cBake roxune y PenyGnnum Cprckoj Ha Jaxopunn.

Y4ecTBOBaO je Ha YETHPHU NpojeKTa MUHUCTapCTBa 33 HAYKy M TEXHOJOLIKH pa3Boj PenyGnuke

Cp6uje:

1. Ananusa enepreTcKux KapakTepHCTHKA KNMMa-CUCTEMA U BUXOB YTHLE] Ha €IIEKTPOEHEPreTCKH
cucteM. (2005/06)

2. Pa3poj BHINEHaMEHCKOT MyJITHCEH30PCKOr CHCTEMa 3a KOHTpPOJIly M HAA30p Y jaBHOM M
NPUBPEIHOM cekTopy. (2006/08)

3. PasBoj cncTema 3a Mepeibe W aHAIM3Y NapaMeTapa KBalMTeTa eeKTpPHUHE CHeprije 6a3upaHor
Ha nepcoHalHoM padyHapy. (2006/08.)

4. Pa3Boj MHTErpnCaHOT HABMTALMOHON CHCTEMA 3a NPUMEHY Y ayTOMATCKOM JOLHMPAmy BO3UA.
(2009/11)

Hp lllekapa TpeHYTHO y4ecTByje Ha NPOjeKTy Koju (uHAHCHpa MuHnucTapeTBo 3a npoceery u
HayKy Penybsnxe Cp6buje: "Iloeehame eneprercke edukachocth XE u TE EIIC-a pasBojeM
TeXHONOTHje 1 ypeljaja eHepreTcKe eNEKTPOHUKE 3a PEeryanujy u ayromatuzauujy" (2011/14) u na
TEMIIYC npojexrty "Assisting humans with special needs: curriculum Jor HUman-TOol
interaction Network" (2012/15).

B. bubsmorpadcxu noxanu

L. Paoosu Tomucnasa Illexape npe uzbopa y 36are douenma

A) OGjas/benn pajjoBn y MeljyHapoasuM Yaconucuma

Panosu y mehynapoanom yaconucy (M23)

Al. T.B. Sckara, “New T ransformation Polynomials for Discretization of Analogue Systems,
Electrical Engineering (Archiv fur Elektrotechnik), Volume 89, pp 137-147,2006, ISSN 0948-7921,
(IP=0.068)

A2. T.B. Sekara, J.C.Mikulovig, “Optimal Non-Active Compensation Under Non Sinusoidal
Condition®, Electrical Engineering (Archiv fur Elektrotechnik), Volume 88, Number 5/June, pp 423-
429,2006, ISSN 0948-7921, (IP=0.068)

Pan y yaconucy mehynapoxsor 3nauaja BepuduxoBan noce6nom opayxom (M24)

A3. T. B. Sekara, M. R. Stoji¢, “dplication of the orApproximation for Discretization of Analogue
Systems”, Facta Universitatis Series: Electronics and Energetics, Ni§, 2005, ISSN 0353-3670.

b) O6jaB/benn pagosu y yaconucuma HALMOHATHOT 3HAYAja

Panorn y Bonehem uaconucy Haumonanuor snauaja (M51)

Bl. J. C. Mikulovi¢, T. B. Sekara and J D. Vranjkovi¢, Influence Analysis of Non-Active Power
Compensation on Power Quality, Electronics, Vol. 9, Banjaluka 2005.




B2. 1.C. Mikulovi¢, T.B. Sekara, “Kompenzacija reaktivne snage u elektroenergetskim sistemima sa
izoblicenim i nesimetricnim naponima i strujama*, br. 1. str. 44-52, Zajednica Jugoslovenske
Elektropriverde 2007.

PapoBu y Hayunom uacomucy (M53)

B3. Tomislav B. Sekara, M. S. Stankovi¢, Fractional transform with potential practical applications
in signal analysis and processing, Vol. 5, Journal of Automatic control, str. 123-138, Beograd 1995.

B4. Tomislav B. Sekara, Miomir S. Stankovié, and Srdan S. Stankovi¢, Exponent of a matrix using
the alfa transform. Vol. 7, Journal of Automatic control, Beograd, str. 91-98, Beograd 1997.

I') PapoBu caonmmTeHH Ha MejyHAPOIHHM CKYNOBHMA

Pajgosu caonmrenn Ha meljynapognom cxyny mramoanu y nennu (M33)

I'l. J .C. Mikulovi¢ and T.B. Sekara, “Non-Active Power Compensation in Poly-Phase Systems
under Asymmetrical and Non-Sinusoidal Conditions*, Proceedings of the Sixth International
Symposium Nikola Tesla, October 18-20, 2006, Belgrade, SASA Serbia, pp 139-145, ISBN 86-
7466-264-1.

B) PagoBu caonmreHn Ha CKYNOBHUMA HALMOHAJIHOI 3HAYAja

Pajosn caonmrens ca CKynoBHMa HAMOHA/IHOT 3HAYAjA ITAMNaHu y uennnu (M63)

B1. Tomislav B. Sekara, Zeljko M. Purovié, Obrada Signala Primjenom ortransformacije Sveska 1,
str. 209-210. XXXVIII ETRAN, Ni§, 7-9. juna 1994,

B2. Tomislav B. Sekara, Metoda dekompozicije snaga u linearnim elektriénim mrezama, Sveska 1,
str. 319-322. XXXIX ETRAN, Zlatibor, 6-9. juna 1995.

B3. T.B. Sekara, S.S. Stankovié i M.S. Stankovig, Potencijalna primjena frakcione transformacije u
analizi i procesiranju signala, Sveska 1, str. 279-282, Konferencija I, IT '96, Zabljak 11-15. marta
1996.

B4. T.B. Sekara, M.S. Stankovié, Analogna simulacija frakcionih sistema primjenom o+
transformacije, Sveska 1, str. 465-468, XL ETRAN, Budva 1996.

BS. T.B. Sekara, J.C. Mikulovi¢ i M.S. Stankovié, Novi pristup proracunu snaga u
elektroenergetskim sistemima, pp. R34-05/1 — R34-05/09, JUKO CIGRE Konferencija, Herceg Novi,
Maj, 1997.

B6. T.B. Sekara, S.S. Stankovi¢ i M.S. Stankovié, Neka algoritamska reSenja or-transformacije sa
komparativnom analizom, str. 149-152, Konfelencua 11, IT '97, Zabljak 8-16. marta 1997.

B7. T.B. Sekara, M.S. Stankovi¢ i S.S. Stankovi¢, analiza Jjedne klase frakcionih sistema primjenom
ortransformacije, Sveska 1, str. 398-401, XLI ETRAN, Zlatibor, juni 1997

B8. T.B. Sekara, S.S. Stankovi¢ i M.S. Stankovi¢, Novi metod za pseudoinverziju matrica primjenom
a-transformacije, Konferencija III, IT '98, Zabljak, mart 1998.

B9. J.C. Mikulovi¢, T.B. Sekara i M.S. Stankovi¢, Detekcija kvarova u transformatoru na osnovu
prenosne funkcije, Konferencija I11, IT '98, Zabljak, mart 1998.




B10. J.C. Mikulovié, T.B. Sekara i MLS. Stankovi¢, Detekcija kvarova u transformatoru sa
viSeslojnim namotajima pomoéu prenosne funkcije, XLII ETRAN, Vrnjacka Banja, juni 1998.

B11. T.B. Sekara i M.S. Stankovié, Analiza linearnih frakcionih sistema, Sveska 1, str. 398-401,
XLII ETRAN, Vrnjacka Banja, juni 1998.

B12. J.C. Mikulovi¢, T.B. Sekara i M.S. Stankovi¢, Detekcija kvarova u cilindricnom namotaju
transformatora na osnovu prenosne Junkcije, Preventivni inZenjering i osiguranje u energetici,
Vrnjatka Banja, 12-13 novembar 1998.

B13. J.C. Mikulovié, T.B. Sekara i M.S. Stankovig, Model za odredivanje frekvencijskih
karakteristika namotaja transformatora, Konferencija IV, IT '99, Zabljak, mart 1999,

Bl4. I.C. Mikulovié, T.B. Sekara i M.S. Stankovi¢, Proracun prenapona u energetskim
transformatorima na bazi modela stanja, Savetovanje JUKO CIGRE, Vrnjacka Banja, septembar
1999.

B15. S. Graovac, T.B. Sekara, 4naliza tacnosti algoritma navigacije na bazi obrade slike referentnih
objekata, Sveska 1, str. 207-210, XLIII ETRAN, Zlatibor, juni 1999,

B16. T.B. Sekara i M.S. Stankovié, Grafo-analiticki i analiticki test stabilnosti frakcionih sistema,
Sveska 1, str. 303-306, XLIII ETRAN, Zlatibor, juni 1999,

B17. J.C. Mikulovi¢, T.B. Sekara i M.S. Stankovi¢, Detekcija kvarova u cilindriénom namotaju
transformatora, Konferencija V, IT '00, Zabljak, mart 2000.

B18. T.B. Sekara i M.S. Stankovié, Analiza frakcionih sistema sa stanovista upravljanja, Sveska 1,
str. 346-349, XLIV ETRAN, Sokobanja, juni 2000.

B19. T.B. Sekara i M.S. Stankovi¢, Strukturna stabilnost frakcionih sistema u parametarskoj ravni
(D-razlaganje), Sveska 1, str. 173-176, XLV ETRAN, Bukovitka Banja, juni 2001.

B20. T.B. Sekara, J.C. Mikulovi¢ i M.S. Stankovi¢, Kompenzacija reaktivne snage pri
slozenoperiodicnim rezimima rada u elektroenergetskim sistemima, Konferenci ja VI, IT '01, Zabljak,
mart 2001,

B21. M. Malovié, D. Stankovi¢ i T.B. Sekara, Servoakcelerometarski sistem za odredivanje
ubrzanja, brzine i pomeranja, Sveska 3, str. 277-280, XLV ETRAN, Bukovitka Banja, juni 2001.

B22. T.B. Sekara, Lj.S. Draganovi¢ i M.S. Stankovié, Nove aproksimacije u diskretizaciji
kontinualnih sistema, Sveska 1, str. 220-223, XLVI ETRAN, Banja Vruéica, Tesli¢, juni 2002.

B23. J.C. Mikulovié, T.B. Sekara, Uticaj kompenzacije neaktivne komponente trenutne snage na
harmonijska izoblicenja, Sveska I, str. 203-206, XL VI ETRAN, Banja Vrudéica, Tesli¢, juni 2002.

B24. T.B. Sekara, D.P. Skundri¢ i M.S. Stankovi¢, Upravijanje protokom fluida u cjevovodu
Sluidnim koracnim motorom pomoéu mikrokontrolera, Konf, VIL, IT°02, Zabljak, mart 2002.

B25. T.B. Sekara i M.S. Stankovié, Jedan numericki algoritam inverzne Laplace—ove transformacije
sa primjenom u frakcionim sistemima, Vol. 3, Ref. A-2, str. 7-10, INF OTEX, Jahorina, mart 2003.

B26. J.C. Mikulovi¢ i T.B. gekavra, Odredivanje redukovanih funkcija prenosa duz namotaja
transformatora, Konf. VIII, IT°03, Zabljak, mart 2003.




B27. T.B. Sekara i M.S. Stankovi¢, Novi aproksimacioni polinomi u diskretizaciji kontinualnih
sistema, Sveska 1, str. 247-250, XLVII ETRAN, Herceg Novi, juni 2003.

B28. JI.C. Mikulovié, M.V. Simovi¢ i T.B. Sekara, Modelovanje parcijalnih praznjenja u izolaciji
namotaja transformatora, Sveska 1, str. 393-396, XLVII ETRAN, Herceg Novi, juni 2003.

B29. T.B. Sekara, J.C. Mikulovié i M.V. Simovi¢, Optimalni kompenzatori neaktivne snage pri
sloZenoperiodicnim reZimima rada u elektroenergetskim sistemima, Konf. IX, IT°04, Zabljak, mart
2004.

B30. J.C. Mikulovi¢, T.B. Sekara i J.P. Petrovié, Numericki algoritam za digitalno merenje aktivne i
reaktivne snage pri nesinosoidalnim uslovima, Konf, IX, 1T°04, Zabljak, mart 2004.

B31. T.B. Sekara, Nova metoda diskretizacije kontinualnih frakcionih sistema, Sveska 1, str. 199-
202, XLVII ETRAN, Cacak, juni 2004.

B32. T.B. Sekara Indirekina primjena transformacionih polinoma za diskretizaciju frakcionih
integratora (diferencijatora), XLIL ETRAN, Budva, juni 2005.

B33. J.C. Mikulovi¢, T.B. Sekara Optimalna kompenzacija neaktivne snage u trofaznim
Cetvorozi¢nim sistemima, XLIL ETRAN, Budva, juni 2005.

B34. T.B. Sekara, “dnalogna realizacija frakcionih integratora (diferncijatora)”, INFOTEX, Vol. 5,
Ref. A-7, p. 29-32, Jahorina, mart 2006.

B35. J.C. Mikulovi¢, T.B. Sekara i J.B. Vranjkovi¢, “Optimalna kompenzacija neaktivne snage u
trofaznim troZicnim sistemima‘‘, INFOTEX, Vol. 5, Ref. D-3, p. 230-234, Jahorina, mart 2006.

B36. J.D. Vranjkovié, S.N. Vukosavi¢, T.B. Sekara, P.M. Radosavljevié, “Increasement of energetic
efficiency and prolonging of life span of equipment in waterpower and communal objects®, Water —
Water Supply — Sanitary Technology, May 2006.

B37. T.B. Sekara, M.R. Matausek, “Frakciono dinamicko proporcionalno dejstvo  PI/PID
regulatora®, L ETRAN, Sveska 1, str. 252-255, Beograd, jun 2006.

B38. T.B. Sekara, M.R. Matausek, “Optimalno podesavanje PI/PID regulatora za procese definisane
racionalnom funkcijom prenosa*, INFOTEH, Vol. 6, Ref. A-2, p. 6-9, Jahorina Mart 2007.

B39. J.C. Mikulovié, T.B. Sekara i J.B. Vranjkovi¢, “Simulacija kompenzatora neaktivne snage*
INFOTEH, Vol. 6, Ref. D-2, p. 180-184, Jahorina Mart 2007.

B40. Z. Purigié, M. Purié, T.B. Sekara i V. Papi¢, “Dijagnostika stanja pritiska gasa u klima
uredaju na osnovu elektricnih velicina napajanja®, IT Zabljak 06-07, pp 88-84, februar 2007.

B41. T.B. Sekara, M.R. Matausek, “4 simple effective method to obtain a well-tuned pid controller™,
51 ETRAN, Sveska 1, AU3.1, Herceg Novi, jun 2007. CD ISBN 978-86-80509-62-4

B42. J.C. Mikulovié, T.B. Sekara, “Aktivni filtar za kompenzaciju harmonijskih izoblicenja i
neaktivne snage potrosaca®, 51 ETRAN, Sveska 1, EK1.9,Herceg Novi, jun 2007. CD ISBN 978-86-
80509-62-4

2. Paooeu Tomucnasa Lllexape nocie uzbopa y 36arwe 0oyeHma




A) OGjas/benu pagoBu y MeljynapogHuM yaconucuma

Paxoen y BpxyHckom mehynapoanom yaconucy (M21) - 5 panosa

A4. T.B. Sekara, M.R. Mataugek, Optimization of PID controller based on maximization of the
proportional gain under constraints on robustness and sensitivity to measurement noise, IEEE
Trans. Automatic Control, Volume 54, Number 1. pp 184-189, January 2009. ISSN 0018-9286,
(IP=2.556)

A5. T.B. Sekara, M.R. Matausek. Revisiting the Ziegler-Nichols process dynamics characterization,
Journal of Process Control, Volume 20, Issue 3, pp 360-363, 2010. ISSN 0959-1524, (IP=1.655)

A6. M.R. Matausek, T.B. Sekara, PID controller Jrequency-domain tuning for stable, integrating
and unstable processes, including dead-time, Journal of Process Control, Volume 21, Issue 1, pp 17-
27,2011. ISSN 0959-1524, (IP=1.696)

A7. T.B. Sekara, M.R. Matausek, Classification of dynamic processes and PID controller tuning in a
parameter plane, Journal of Process Control, Volume 21, Issue 4, pp 620-626, 2011, ISSN 0959-
1524, (IP=1.696)

A8. T.B. Sekara, M.R. Matausek, Relay-based critical point estimation of a process with the PID
controller in the loop, Automatica, Volume 47, Issue 5, pp 1084-1088, 2011. ISSN 0005-1098,
(IP=2.829)




Paniosu y neraknyrom melynaponnom saconucy (M22) - 2 paga

A9. T.B. Sekara, J.C. Mikuilovié, Z.R. Purisié, Optimal Reactive Compensators in Power Systems
under Asymmetrical and Non-Sinusoidal Conditions, IEEE Transactions on Power Delivery, Volume
23, Number 2, pp 974-984, april 2008. ISSN 0885-8977, (IP=1 .289)

A10. L. Popovié, T.B. Sekara, M. B. Popovi¢, Adaptive band-pass filter (ABPF) for tremor
extraction from inertial sensor data, Computer Methods and Programs in Biomedicine, Volume 99,
Issue 3, pp 298-305, September 2010. ISSN 0169-2607, (IP=1.238)

Pan 'y mehynapoanom waconucy (M23) - 1 pag

Al11. M.R. Rapaié, T.B. Sekara, Novel direct optimal and indirect method for discretization of linear
Jractional systems, Electrical Engineering (Archiv fur Elektrotechnik), Volume 9. Number 2. pp 91-
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I. IIpmcas H O€HA HAYYHOI paja KaHauaaTa

Wcrpaxknpauka genatHoct Ap Tomucnasa Illexape je y HEKONMKO CpOAHMX 0BJIaCTH KOje CY CBe y
IMpeM CMMCIYy [€0 ayTOMaTHKe: AWCKpeTH3auuja W ofpaga curHasa, (QpakUUOHH CHUCTEMM
YIpaB/kamka H MOJIENOBakE EHePreTCKHX TpaHchopmaTopa.

I'l. Hpm«as H OLI€HA HAYYHOI pajaa Ipe H300pa y 3Bam€ JIOLEHTa

I'l.1 Juckpern3anuja n obpaga curHana. TeOPHjCKH OKBUD OBOI MCTPAXKMBaHa je HallaXemhe
TMOrOJIHMX METO/a 3a IMCKPETU3aLHjy aHaJOrHUX curHaia. Kao pesynrar je Hacrana opurdHaiHa o-
anpokcumauuja. Y paly je MNOKa3aHO Ja MPUMEHAa OBE AampoKCHMallije CMamyje TpelnKe
AWCKPETU3aUHj€ y OAHOCY Ha JIpyre arnpoKcuMaTHBHe Metosie. OCHUM 0OBE METO/IE Pa3sBUjEHH CY HOBH
arpoOKCHMAallMOHU TOJIMHOMM 33 JUCKPETH3alMjy KOHTHHYalTHUX CHIHAja, Y KOME je IoKasaHa
renepanusauyja LlypujeBux nonuHoma 3a JUCKPETU3ALH]Y.

I'l.2 ®pakuuonn cucremu ynpas/barmba. OpakiMOHW CHCTEMH YIPaB/bamka CE MOXE HA3BATH
CaBpeMeHa TeOpHja BPEMEHCKM KOHTHMHYaJHMX CHCTEMa ayTOMATCKOr yIpaBibamd. Kanamaar ce
GaBu oBOM mpoONEMaTHKOM OJ IMepHOJa 3aBpLIeTKA IUIUIOMCKMX CTyauja. PassujeHe cy
OpPHUIMHAJIHE METOJE 3a JUCKPETH3alMj)y  KOHTHHYAJHHX (pakUMOHMX CUCTEMd, METOJe 3a
AUCKpeTH3aunjy (paxuHMOHMX MHTerpatopa /nudepenunjaropa (MJI) u moandukosana ananorsa
nectBuyacta R-C crpykrypa 3a peanusauujy ¢pakumonor MJ[. Osaksa R-C crpykTypa uma
penaTMBHO INMPOK oncer (pekBeHUMja MO YETHPW Jekajge. MsBpiueHa je aHaiu3a OBaKBe
NECTBUYACTE CTPYKTYpe Kpo3 OoAromapajyhie mpumepe, rie je mokasaHa beHa (JIEKCHMOMIHOCT Y
peanusaumju dpaxuponor MJI. Heke on mpakTHUHMX NMpPUMEHa OBAKO Pealn30BaHOr (pakiMOHOr
W] cy y gunrpaunju curuana kao u y dpopmuparwy GppakiHOHIX 3aKOHA YIPaB/barka y peryalujy
cucrema. PasBujeHe cy HOBe MeTOZie NPUMEHE CTPYKTYpHE CTaGM/IHOCTH HA JMHeapHe (pakuuoHe
cucteMe u3 Kkimace Q y mapamerapckoj paBHM (JI-pasnarame) oi KOjUX M METOJa KOja y OCHOBU
kopucrn nonuHome YeOmimesa. Oa rpado-aHaqWTHYKa METOAA CTPYKTYypHE CTaGMIIHOCTH je
TeCTHpaHa Kpo3 mpuMepe (pakumonux cucrema Knace Q (PC-Q), ca oarosapajyhum
MomubuKaumjama ¥ TyMauemeM Jo0ujeHux pesynrara. Takolje cy ymopeljenu pesyaratu Tecta JI-
pasnarama $C-Q ca apyruM MoaUPHKOBaHUM TECTOBMMA CTAGUIHOCTH 33 OBAKBE CHCTEME.

Pesgynratu ucrpaxcuBama, Koje je HHTEH3MBHO HACTaB/bEHO M IOC/IE H300pa y 3Balb€ 3a JIOLEHTA, Cy
AetajbHO npukasanu y moHorpaguju T.B. lllexapa "@paxyuonu cucmemu ynpasmarsa” y usnamy
Enextporexnuukor dakynrera Yuupepsutera y Mcrounom Capajery ISBN 987-99938-624-5-1,
2011. rogune. OBa MoHoraduja nopes Npukasa HaydHUX pe3yJITaTa NOKPUBA M BEJMKH 80 HACTABE
Ha npeamMety "Jluctpubynpanu u HpakLUMOHH CHCTEMH yIpaB/bamba" Ha MacTep CTyAMjaMa.

Monorpaduja uma 7 nenoBa: OcHoguu nojmosu @paxyuonoz pavyua, Ipobremu u npumena
¢paryuonoz pauyna, CmabunHocm gpaxyuonux cucmema, Ananusa Qpaxyuonux enemexama y
8pemMenckomM U hpexsenyujckom OomeHy, Memode amanuse u cunmese ppakyuoHux cucmema
ynpasnareq, AHGIUSG MURUYHUX QR2OPUMAMCKUX peuera 3a (paxyuone mpancopmayuje W
eKCNepUMenmanty pe3ynimamu npumMeHe QpakyuoHux cucmema.

Y nmpBoM Nornaesby NPUKa3aHa je KpaTka aHaiusa (GppakioHe Teopuje YBeAEHe IPEKO ONepaTopcKor
pauyHa. [leraseHo cy pasmatpane moryliHocTd npumene ¢pakumone Teopuje y obmactuma obpase
CHTrHaJa, y WHPEM CMUCIY. Y APyroM MOIIaBjby Y LUJbY MOJCIIOBaA Cy MPUKA3aHN HEKH (PU3HUKH
mpouecH Koju cmagajy y (pakuuoHe cucreMe, a uyecto ce cpelly WHIYCTpHjH, Kao WITO Cy
TPaHCIIOPTHH MU Yy Koje cmajajy M Audy3HOHM Tpouecd. Y 1Ly aHAJOTHE CHMYJaluje
OBaKBHX NpoLeca, MEHepalHO Cy aHalM3MpaHe KacKajHe (JecTBHYacTe) cTpykType. Y Tpehem




TMOINIaB/by aHANM3UPaHa je CTaGMIHOCT ()PAaKLMOHHX cucreMa. Y TOM UWJbY Cy H3BpLICHA
oarosapajyha yommraBama uecTo KopHmhieHHX KpUTEpUjyMa CTaOWIHOCTH  KIACHYHHX
KOHTHHYalHHX CHCTEMa HA CTaOMIHOCT (PAaKUMOHMX KOHTHHYaNHMX cucTeMa. Y UeTBPTOM
TOrNaB/by YBGACHU Cy HOBM JIMHEApHU (DPAKUMOHH €NeMeHTH (PEe3UCTHBHO-KAMALMTUBHA U
PE3NCTUBHO-UHIYKTHBHM), OAHOCHO (pakuuoHa mmnenanca. Jlata je HoBa MeToza oapehuBama
HEAKTHBHE CHAr¢ 3a OBAKO CJIOXEHEe (PAKLMOHE eNeMEHTe, KOjU YWHE Pa3rpaHaTy eeKTPHUHY
Mpexy. Y mnporpamckom makeTy PSpice wusBpineHa je cuMynauMja (U3MYKH OCTBAPJEMBHX
(paKkLHOHKX cHCTEMA Y BPEMEHCKOM M (PPEKBEHLIHCKOM AoMeHy. Ileto mornaeme obGyxsara
aHaIM3y (hpaKkLMOHKX 3aKOHa yripaBsbama. [lokasaue cy Behe MoryhHOCTH ynpaBibama y 0fHOCY Ha
KOHBCHIMOHANIHE 3aKOHe ympasibama. Takohe Cy aHaNM3MpaHH (PaKLMOHM KOMIMEH3aTOpH
A(EpEeHLIMjaTHOT/HHTETPAIHOT THNIA, TAE je MOKa3aHo Aa Cy OHM e(HKACHHUjU O] KIACHYHHMX
Komnensaropa. Takohie y oBoM mnornasmy cy neduuucane Meroze AMCKpeTH3auuje (paKuHoHuX
CHCTEMA Kao M yONIITEHS METOAE 3a JMCKPETH3alldjy KOHTMHYAJHHX CHCTeMa Kpo3 mpumepe. Y
LECTOM TNOr/IaB/by AaTe CYy HyMEpMYKE METOJC M aIrOpUTMH 3a M3pauyHaBame (paKLHOHHX
TpaHcdopmanyja ybydyjyhu edukacHe amroputMe 3a HYMEpPUYKO HU3payyHaBame HHBEP3HE
Jlannacose Tpanchopmanmje 1 100Hjarme cTamba (GPaKLHOHOT chcTeMa. Y ceaMoM TIOT/1aBJbY je jaTa
NpaKTHYHa peannsauuja NpuMeHe (GpakLHOHe Teopuje y LBy ofpeljuBarsa ajeKBaTHe CTPYKTYype
dbyHKuuje mpeHoca ceH3opa TeMieparype.

I'1.3 Mopenosame eneprerckux Tpancdopmartopa. Y oBom JAOMEHY KaHauaara ce 0aBUO jeJHOM
KJIaCOM CHEPTETCKUX TPAaHCHOPMATOpa 3a BUCOKE yueCTaHOCTH. 3a oapeljupame (yHKija npexoca
Jly’ HAaMOTaja NIPUMEELEH je TIPUCTYIT 3aCHOBAH HA MOJIENY MPOCTOpa cTama HamoTaja. Ha ocHoBy
CeKTpa MoJ0Ba M Hyla M3BpIICHA je peAyKUMja (yHKUMje NpeHoca ca yHanpes 3axTeBaHoM
TauHouthy. Jlatu cy BpeMEHCKH OA3MBM Jy)X HaMOTaja Ha OZCKOUHY nobyay AoOGHjeHH Ha OCHOBY
pelyKoBaHMX M OCHOBHMX (yHKUMja mpeHoca Oy HamoTaja. Ha OCHOBY ajeKBaTHHX Mojena
U3BPIICHO je MPOy4aBare NapLMjaHEX NPaKIEHa Y H30MaLuju TPaHC(POPMATOPCKUX HAMOTA]a.
Hamoraj Ttpancopmaropa je npeacrasmen Mpexom ca KOHLIEHTPUCAHUM  TapaMeTpuma.
Tapuyjanta npaxmerma cy MOZENI0BaHA y M30/IAIUjH HAMOTAja npeMa 3eMJ/bM U 'y PEAHOj U30aLKju
Ko/lyToBa HamoTaja. Pasnuke Koje ce jaBibajy y aMImTy HuM KapaKTepUCTUKaMa HamoTaja YKasyjy
Ha MOTyHHOCT [€TeKTOBarba MAPLMJANTHUX MPAKILCHA M HHXOBO pasIMKOBaKme 0[] JIOKAJHHX
KPaTKHX CIIOjeBa,

I2. Hpmcaz U OleHa pajJa mocjie u3dopa v ipame JAOLICHTA

Hcrpaxusauky penatnocr pp Tomucnasa Lllexape mocne u3bopa y 3Bame AOLEHTA MOKEMO
TMOACTUTH HA HEKOJMKO obnacty: OnThManHa KOMIEH3alMja W YHITeAa eleKTpUUHe eHepruje y
AUCTPUOYTHBHUM  €NIEKTPOCHEPTETCKUM — CHCTEMUMa, Ynpaepamke npouecuma, OnTUManHu
MHIyCTpUjCKM perynatopu, Mozaenoame npoueca, Kapaxrepuzaunja n unenrudukaumja npoueca
Koja yK/byyje NpUMeHy KOHLENTa PeejHOr eKCIIepUMEHTa 1 ¢asHo 3akbyyane netsbe. Hapenene
TEME UCTPAXKMBaMa U pesysiTare JaheMo Kpo3 KpaTak NpHKas:

I'2.1 OnTumanHa KOMNEH3ALMja peAKTHBHe/HeAKTHBHE CHAre noTpoIIaYa M yuwTeaa
€JIEKTPUYHE CHepruje Y AMCTPUOYTHBHHM eJeKTPOEHEepPreTCKHM CHCTeMHMA., Teopujcku okBup
MCTpaX(MBaba je NpuMeHa JeUHMLMja HeaKTHBHE CHAre Ha TpoasHe TPOXKMYHE W TpodasHe
HCTBOPOXHIHE @EKTPOCHEPIEeTCKE CUCTEME IIPU CJI0KEHOEPHOAMYHAM pesxxuMUMa paza. YBeaeHa
je HOBa MeTO/la 3a KOMIIEH3allMjy HeaKTMBHE CHATE 3aCHOBAHA HA KPUTEPHjyMy MHHUMH3ALMjE
¢(DCKTMBHUX BPEJHOCTH CTpyja (BasHMX MPOBOAHMKA M (wm) cTpyje HeyTpajHOr IpPOBOJHHMKA.
Tpumermena cy 1Ba HauMHa MUHHMM3aLWje CTpyja: Ges orpaHuuerma Ha KOMIIEH3aTOp U Ca peasHuM




OTpaHuyeHUMa KOpUlIiereM PeakTUBHOT KOMIIEH3aTOpa. YBEJECHH CY M HOBH CTPYKTYPHH HAYMHH
NaCHBHE U aKTHBHE ONTHMAJIHE KOMIIEH3allMje HEeaKTHBHE CHare MoTpoluaya Kao W ONTUMAJIHO
YNpaBbamke y NWbY NOTHCKUBaWka XapMOHMjCKMX M300muuerma (cMamerme THD dakropa) u
ajeKBaTHO cumerpuparse. OBa Teopuja je reHepanusoBaHa M 3a noaudasHe cucreme. Pesynratu
CHMYyJIallfje Cy MOTBpheHH eKCIIepUMEHTATHO.

Y oBoM geny uctakiu 6ucmo pax: T.B. Sekara, J.C. Mikuilovié, Z.R. Durigié, Optimal Reactive
Compensators in Power Systems under Asymmetrical and Non-Sinusoidal Conditions, IEEE
Transactions on Power Delivery, 23(2):974-984, 2008.

I'2.2 Vnpasame nponecuma., TeopujckH OKBUP OBOTa WCTPAKMBAA je IIPOjEKTOBAME
perynaropa y UMby M3HANAXKEHA IOJCIIJBUBUX (QopMyna Kao M HayMHa MPOjEeKTOBARA OCHOBHMX
M v IIA perynatopa M CAOXEHHX peryjaropa y Lujby MOCTU3ama 60/bHX nephopMaHCH H
poOycHOCTM — perynalUMOHMX —cucTeMa. PasBHMjeHa MeTOJa Ce 3acHMBA Ha  JMHAMHYKO]
KapakTepusaluuju npoueca y (peKBEeHLHMjCKOM [OMEHY 3aCHOBAHOM HA KDPHUTMYHOM I10jadamy,
KPUTHYHO]j Y4eCTAHOCTH, YTy TaHrente Ha HuKBUCTOBY KpuBy y Kpurnunoj Tauku u Gy(0). 3a
BEJIMKY Kiacy mnpoueca npemnoxene dopmyne INTH]L perynatopa ce mMory euKacHO NMpPUMEHWTH.
Ilpennoxxenn waumn noxemasawa ITHJ] perynatopa omoryhasa ompehupama mnapamerapa mop
OrpaHHYeUMa Ha POOYCHOCT M MaKCHMAJTHY OCET/BHBOCT Ha MepHU uyM. U3BpineHo je nopeheme
ca ontumanaum [1TA/J] perynatopom u noxasaHo je Aa NpeioxkeHa METOAA, Y OJHOCY Ha IPETXO/IHE,
aje TIpaKTHYHO HCTe NepdopmaHce ChCTeMa y 3aTBOpeHoj moBpatHoj cmpesu (CAY) xao u
ontuManHa. OcuM TOra fJara je HOBa MeTOJAa 3a JUPEKTHY W MHIMPEKTHY IMCKPETH3alujy
(pakumonnX cucTemMa ympaBibama. MeTona je TecTHpaHa Ha IMPOKOM CKyMy (YHKLMja Koja ce
nokasana 6o/bOM OJ] CBHX JI0 Cajla pa3BMjeHHMX METoAa MO J00HMjeHOj TAYHOCTH Kao M MPAKTHUYHO]
MPUMEHU Y CUCTEMHMMA YTIPABIbarha OBAKBHX MPOLIECA.

I'2.3 Onramansm  mugycTpujecku  peryaaropu. Onrumusammone MeTofe  oMoryhapajy
MpojeKToBare Kako ocHoBHUX ITH]I perynatopa Tako v COXKEHMX PerynaTopa foj orpaHHueRHMa
Ha poOYCHOCT M MaKCUMalHy OCETJBMBOCT Ha MepHM INyM. PasBujeHa je BHMIE HOBMX MeToja 3a
ontuManHo mopewasawe [IMJI perymatopa 3acHOBaH Ha MaKCHMM3AUMjM TPONOPLMOHATHOD
Mojavyara, 3aCHOBAH HA MMHMMM3AUMjH Jisg KpHTEpHjyma, 3acHOBAaHA Ha MAKCHMHU3aLUjH
KOMOMHOBaHOT KpUTEpHjyMa (MHTErpajHOr I0jayarba W KPYXKHE YYeCTAHOCTH), HTJ. MOA
orpaHuyerbUMa Ha poOYCHOCT M MaKCHUMallHy OCET/bHBOCT Ha MepHW uiyM. JloGujeHu pe3ynTaTv
[IN]T perynatopa mpuMeHOM MpeIOKeHe METOJe y Lj/by peryiallyje MpolLeca Cy Aald 60Jbe
pesyiraTe O CBUX A0 TaJa NpPE[JIONEHMX METoJda IOJ MCTUM orpaHuuemuMa. IlokasaHo je ja
TMpEeUIoKeHa METOAa, y OJHOCY Ha MPETXOJHe, KBaJMTATHMBHO MOTBphHyje unu noGossinaBa
nepopmance cucTema y 3aTBopeHoj nospatHoj cipesu (CAY) u aajy GU3MYKO TyMaderhe Kao LITo
Jje ONTHMM3aIMOHA TMpOleypa 3aCHOBAaHA HA MAKCHMMM3AUMjH TPOTIOPUMOHANHOT Mojadama [IH]]
perynaropa.

I'2.4 MopenoBame mpoueca. PassujeH je ommTd MOfen mpoleca Y (peKBeHIH]CKOM JIOMEHY
3aCHOBaH Ha KPUTMYHOM [0jauamy, KPMTHYHO] Y4ECTaHOCTH, YIily TaHreHTe Ha HUKBUCTOBY KpUBY
y kputnyHoj tauku u Gy(0). YBoljereM HOBOr mapameTpa yria TaHreHTe oMoryheHo je afeKBaTHO
MOJiesioBamke Ipoleca y LMY opelupama napamerapa peryjiaropa I0Ji OTrpaHHYeHHMa Ha
pODOYCHOCT M MakcHMaiHy OCET/BMBOCT HA MEepHH WiyM. [lomTo HaBeleHM NapaMerpu nMajy




(u3MYKO 3HAYEHE M MEPIBMBH Cy Ha MpOLECY, MpeisioxKeHa METO0JI0TH]ja oMoryhaBa BeJMKy
NPaKTHYHY NPUMEHY 33 KapaKTepH3aljy IpoLeca 1 POjeKTOBak:E PeryaTopa.

I'2.5 Kapaxrepusanuja u mgentuduranuja npouneca KOja yK/bydyje HpUMeHY KOHLENTA
pejiejHOr excnepHMenTa H (Ba3Ho 3aK/bydaHe NeT/be. [MHAMUUKE KapakTepusaluja mnporeca ca
HOPMa/3aLMjOM y [BO-TIaPAMETAPCKO] PaBHH Y (peKBeHUM|CKOM JOMEHY AedUHMCAHA HA OCHOBY
rsnuKEX MapameTapa npoleca: KPHTUYHOT T0jauarsa, KPUTHYHE YYECTaHOCTH, YIJla TAHI'€HTe Ha
HuKBHCTOBY KpUBY y KPUTHYHO] Taukd U Gp(0). YBohemem oBe kapakrepusammja npoueca ca
HOPMaNM3aLMjOM y JIBO-NAPAMETAPCKOj PaBHH OMOryHeHO je aIeKBaTHO NpojeKkToBambe GaHKe
perynaropa WHMpPOKe Kiace Npoueca Mo OrpaHu4eHUMa Ha pOGYCHOCT H MAKCHMAIHY OCETI/HUBOCT
Ha MEpHH WyM. 3a Meperbe pU3NUKKMX MapaMeTapa NPOLEca pasBUjeH je KOHLENT (asHo 3aK/bydaHe
nersbe. llpennoxeHa metonosnoruja omoryliaBa BelMKy MpPakTHYHY MpPUMeEHY 3a KapaKkTepu3auujy
Mpoueca u NpojeKToBarse perynaropa. Jlamy passoj y Ly HaeHTUdHKALH]e napamerapa npoueca
6e3 mpexunama peryaloHe KOHType pa3BHjeH je MOJM(PUKOBAHH penejHu eKcriepuMeHT. Metona
MMa BeIMKY MpPaKTMYHY MpPUMEHy jep omoryhasa kapakrepusaLmjy mnpolieca, NpojeKTOBAIbE
perynaropa Kao v aJanTUBHY perynaijy npoueca.

V Besu ca HPECTXOAHUM TIPUKA3ZUMa UCTAKIIN 6ucmo pajioBe y waconucuma:

. T.B. §ekara, M.R. Matausek, Optimization of PID controller based on maximization of the
proportional gain under constraints on robustness and sensitivity to measurement noise, IEEE Trans.
Automatic Control, 54(1):184-189, 2009.

J T.B. Sekara, M.R. Matausek. Revisiting the Ziegler-Nichols process dynamics
characterization, Journal of Process Control, 20(3):360-363, 2010.

o M.R. Mataugek, T.B. Sekara, PID controller frequency-domain tuning for stable, integrating
and unstable processes, including dead-time, Journal of Process Control, 21(1):17-27, 2011.

. T.B. Sekara, M.R. Matausek, Classification of dynamic processes and PID controller tuning
in a parameter plane, Journal of Process Control, 21(4):620-626, 2011.

] T.B. Sekara, M.R. Matausek, Relay-based critical point estimation of a process with the PID
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fractional systems, Archiv fur Elektrotechnik, 9(2):91-102, 2011.

A. Ouena ncnymenocTu ycjioa

Kanauaar Tomucnas Llekapa, goweHT Enexrporexnnuxor daxyarera Y unusepsutera y beorpany ce
GaBu ayTomMaTMKOM y Iy:kem mepuony. Y 0BOj 00/1acTH je NOKTOPHPAO, M CBE BpeMe ce 6aBu
Pas/INIUTHM aCNCKTHMA, Ca TEXKMIITEM Ha NPOLECE YNPaBibatbe K METO/le 06pajie CUrHalA.

Tomucnas lllexapa je y cBuM efleMeHTHMa MOKasao /1a Je oanuyan HactaBHUK, nocBelieH HacTasH,
naboparopuju, a mpe cBera ycmexy cTyeHaTa. Illexapa je oMu/beH HACTABHUK KOjU je BeJHMKY
SHEepritjy YJIOKUO Y TAKMHUUEHba CTyeHTa Ha EnexTpujazama, rie ce nokasao kao oJyiyaH Bolja,




Hocse us6opa 3a nouenTa je gouent [lexapa oGjasio ocam paaosa, y KojuMa je Gro NPBU ayTOp Ha
5 pamosa. Op Tora je neT panoBa u3 rpyne M21 (meljynapoanu gaconucu ca BUCOKAM daxrTopom
yruuaja). OGjasuo je monorpadujy ns obnactu ayromarnke. Panosu Tomucnasa lexape cy pocaza
nurupann (CKOIIYC, 20 penembap 2012) 49 nyra, h=4, ognocuo 26 nyta, h=3 (6e3 camouurara).
Pan y yacormcy IEEE Automatic Control 3 2009 romuse ayropa Lllekapa u Matayiuexk je watupasn
15 myra.

OGjasuo je momohnn yuGenuk, a MOHorpaduja OKPHBA y BENMKO] MEpH HAcTaBy KOjy ApXKU HA
MacTep CTyaujama.

Y TOKy paja je BOAMO jeAHOr NOKTOpaHTa, ydecTBOBao y Komucuju joun jefHor HOKTOpaHTa, H Yy
HU3Y MacTep pajioBa, MAarkcTpaTypa W 3aBpUIHUX pajoBa CTYIEHTa Ha JMIUIOMCKHM CTYJMjaMa.
Houent Ilexapa oapyaBa 1 HacTaBy BaH ENeKTPOTeXHHUKOr (aKysITeTa Ca BETUKHM YCIIEXOM.

Houenr Illexapa je ydecTBOBao Ha HU3Y MeljyHApPOIHUX U CACTAHKA Y 3eMJBH.

CBu HaBOJM MOKA3yjy Ja Ce paj| O BPEIHOM M CIPEMHOM HAyYHOM DaJIHUKY KOjH Ce JOKa3ao y
CBHM aClIeKTUMa KOjH Cy OJl 3Hayaja 3a HaCTaBHKKa YHuBep3uTeTa y Beorpasy.

B. 3akipyuax n npemior

Ha ocHOBy cBiX unmeHMLA KOje jaCHO mOKasyjy Aa je KaHAWIAT y MPEeTXOAHOM NEPHOJY IOKA3ao
HAY4YHY 3pEJIOCT M M3Y3€THY aKTHBHOCT U CBUM €JIEMEHTHMA KOjU Ce OLeHyY]y mpu yHamnpehewy y
3Bambe BaHPEIHOr npodecopa Ha VYHUBEP3UTETY y bBeorpaiy npeanakeMo ca 3aJ0BOJCTBOM
Ms6oprom Behy Enexrporexmnuxor daxyntera n Behy Haydanux o6jacTv TEXHHUKMX HAyka Aa
uzabepe pouenta ap Tomuciapa Illexapy y 3are BaHpeaHu npodiecop 3a 061acT AyTOMaTHKE.
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